Załącznik nr  2  do SIWZ - postępowanie A120-211-17/15/SK

OPIS PRZEDMIOTU ZAMÓWIENIA

KOMPLET URZĄDZEŃ HYDROGRAFICZNYCH
jako wyposażenie budowanego dla
Instytutu Oceanografii Uniwersytetu Gdańskiego 
statku specjalistycznego mającego charakter 
statku badawczego rybołówstwa morskiego

(PKWiU 30.11.33.0)
Przedmiotem niniejszego zamówienia jest komplet urządzeń hydrograficznych przeznaczony dla statku naukowo – badawczego typu B870-II „OCEANOGRAF” do badań Morza Bałtyckiego. Urządzenia wymienione w rozdziałach A do C wraz z zamocowaniami nie podlegają nadzorowi PRS.

Zamawiający oczekuje od składających oferty, że będą one zawierały całkowity koszt urządzeń wg szczegółowych wymagań zamieszczonych poniżej. W skład kompletu urządzeń hydrograficznych wchodzą urządzenia omówione poniżej w rozdziałach od A do C.

Zamawiający informuje, że na statku obowiązuje zasada minimalizacji masy wszystkich urządzeń jak i samego statku. W konstrukcji należy zastosować materiały konstrukcyjne o podwyższonej wytrzymałości (Re>=360MPa lub więcej).

W związku z powyższym oferta powinna zawierać dokładny wykaz z określeniem mas urządzeń A, B i C oraz całkowitą masę kompletu urządzeń hydrograficznych. Przekroczenie zaoferowanej w przetargu masy urządzeń będzie skutkowało karami określonymi w umowie.

A.       DZIOBOWE URZĄDZENIA HYDROGRAFICZNE 

A1.    Urządzenia wchodzące w skład dziobowego urządzenia hydrograficznego:

· Jeden hydrauliczny żurawik z wciągarką linową o uciągu 1,5 kN. Usytuowanie na dziobie statku – PB. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG_010 - pozycja 01.
· Jeden hydrauliczny żurawik z wciągarką linową o uciągu 1,5 kN. Usytuowanie na dziobie statku – LB. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG_010 – pozycja 02.
A2.   Wymagania ogólne

Praca urządzeń będzie się odbywała przy stanie morza 0-3B i możliwych przechyłach do 5° i przegłębieniach do 3°.
Żurawiki powinny zapewniać możliwość holowania przyrządów badawczych przy wysięgniku wychylonym oraz przy prędkości statku do 2 węzłów. Nachylenie liny podczas holowania około 45° do poziomu. Maksymalna siła w linie podczas holowania może wynosić 1,5 kN.
Żurawiki będą zasilane z centralnego hydraulicznego systemu statku o ciśnieniu 25 MPa. 
Statek posiada sieć elektryczną prądu przemiennego o parametrach:

·    3x400 V, 50 Hz z uziemionym punktem zerowym, lecz bez wykorzystania kadłuba statku, jako punktu zerowego, 
·    230V; 50 Hz. 
Wymagany stopień ochrony aparatury elektrycznej montowanej na pokładach otwartych IP56 a w pomieszczeniach zamkniętych IP44. 
Sterowanie każdego z urządzeń - miejscowe przy urządzeniu. 
Wymiary urządzeń, ich kształt i usytuowanie na statku podlegają uzgodnieniu                       z Zamawiającym w ramach projektu technicznego bez żadnych dodatkowych kosztów           z jego strony. 

Wciągarki powinny być dostarczone z urządzeniami pomiaru długości liny                           o dokładności wskazań nie gorszej niż 10 cm na długości 300 m. Urządzenia te powinny posiadać monitor dla odczytu wartości wskazań umieszczony na stanowisku sterowania urządzeniem. Czujniki pomiaru długości wydanej liny mogą być usytuowane na blokach kierunkowych lin, krążkach pośrednich lub bezpośrednio na wciągarce.
Pomiar długości wydanej liny powinien wskazywać dwie wartości:

· Wartość ciągłą od początku liny do liczby wskazującej koniec jej części roboczej (wskazania nie obejmują wymaganego przez Wykonawcę odcinka liny, który musi pozostać na bębnie wciągarki). Po osiągnięciu skrajnych wartości powinno nastąpić automatyczne zatrzymanie wciągarki. Kasowanie i ustawianie tych wartości powinno być możliwe po każdorazowej wymianie lub skróceniu liny. Zakres wskazań na wyświetlaczu urządzenia w zakresie 0,00 – 399,00 m.

· Wartość bieżącą dla każdego pomiaru ustawianą przed rozpoczęciem pomiaru. Zakres ustawianych wartości 0,00 – 300,00 m powinien się mieścić w zakresie pomiaru wartości ciągłej. Osiągnięcie nastawionych skrajnych wartości ustawionego zakresu pomiaru powinno automatycznie zatrzymywać wciągarkę. 

Wszystkie urządzenia będą dostarczone wraz z fundamentami spawanymi do pokładu statku. Konstrukcja fundamentów będzie uwzględniała rozmieszczenie i wymiary usztywnień kadłuba.

Urządzenie pomiarowe powinno być przystosowane do podłączenia do statkowej sieci komputerowej w systemie LAN oraz RS485/422. Odpowiednia skrzynka podłączeniowa dla każdego urządzenia będzie dostarczona przez Wykonawcę i zamocowana                       w uzgodnionym z Zamawiającym miejscu oraz podłączona do sieci komputerowej statku. Skrzynka ta powinna dodatkowo zwierać dwa złącza LAN i 4-ry kanały RS 485/422 do podłączenia komputerów mobilnych i dodatkowej aparatury badawczej. Dla gniazdek typu RS w skrzynkach należy zastosować inteligentne zaciski z przyciskami dla końcówek kablowych.
Powłoki malarskie o zwiększonej odporności na uszkodzenia mechaniczne powinny posiadać gwarancję na okres co najmniej 4-rech lat eksploatacji. 

A3.   Wymagania dla poszczególnych mechanizmów
A3.1.   Hydrauliczne żurawiki wychylne pozycja 01 i 02

Wyposażone w:

· Hydrauliczną wciągarkę linową wg rozdziału A3.2,
· Blok lub głowicę obrotową lub blok pozwalające na pracę urządzenia z liną odchyloną o kąt, co najmniej 45° od pionu.

· Linę stalową nierdzewną D = 4 mm, 7x19+SE o minimalnej sile zrywającej linę nie mniej niż 7,5 kN wg EN 1285-4 – tablica 12 o długości całkowitej nie mniej niż 320 m (zakres pomiarowy 300 m). 
· Krążki dla liny o średnicy nie mniejszej niż 30-krotna średnica liny dla kąta opasania większego od 15°.
· Krążki lub rolki dla liny o średnicy nie mniejszej niż 15-krotna średnica liny dla kata opasania mniejszego od 15°.
· Szaklę, kauszę i złączkę zaciskową o wielkościach odpowiednich dla średnicy liny i udźwigu żurawika.

· Obciążnik z krętlikiem dla wywołania napięcia liny niezbędnego dla uzyskania prawidłowego układania liny na bębnie.

· Urządzenie do pomiaru długości liny wg rozdziału A2.

Wymiary, kąty wychylenia i usytuowanie żurawików na statku wg rys. B870-II-UG_010 pozycja 01 i 02. 

Parametry żurawika:

·  Udźwig żurawika:






-  1,5 kN










    
(150 kg),

· Wysięg za burtę od osi żurawika:  




- 3,50 m,

· Wysokość punktu zaczepienia zawiesia nad pokładem 

 nie mniej niż:







-  3,725 m,

·  Kąt wychylenia żurawika, nie mniej niż:



- wg szkicu

· Mechanizm wychylania żurawika z cylindrem hydraulicznym obrotowym (np. HKS). Dopuszcza się zastosowanie cylindra dwustronnego działania.

· Zamocowanie do pokładu. Fundament spawany do pokładu będzie dostarczony z żurawikiem.

· Położenie marszowe wysięgnika   –   w skrajnym położeniu nad pokładem statku. Ze względu na możliwość uderzeń fali, wysięgniki żurawików powinny posiadać skuteczne zamocowanie lub blokadę sztormową. 

· Ilość na statek:
Żurawik pozycja 01 

- 1 sztuka;

Żurawik pozycja 02 

- 1 sztuka;

Uwagi: 

· Nie wymaga się jednoczesnej pracy mechanizmu wychylania oraz wciągarki.

· Zaleca się wykonanie stanowiska sterowania żurawikiem i wciągarką w postaci zamykanej skrzynki o stopniu ochrony IP56 mocowanej do ścianki, nadburcia lub barierek. 

· Wskaźnik urządzenia pomiarowego omówiony w rozdziale A powinien być tak usytuowany, aby podczas obsługi urządzenia jego ekran był dobrze widoczny przez operatora żurawika. 

A3.2.   Hydrauliczna wciągarka linowa

Wyposażona w hamulec i bęben bez układacza o szerokości bębna gwarantującej prawidłowe układanie się liny na bębnie przy uwzględnieniu odległości od pierwszego krążka pośredniego.

Dopuszcza się wykonanie wciągarki z układaczem liny.

Wysokość kołnierzy powyżej zewnętrznej warstwy minimum 25-30 mm.

Zamocowanie bębna jednostronne na wale przekładni lub silnika.

Parametry wciągarki linowej:

· Uciąg wciągarki na zewnętrznej warstwie
     

1,5 kN (150 kg),

·    Uciąg na pierwszej warstwie




wynikowy,

· Średnica bębna





około 360 mm, 

·    Pojemność bębna (brutto):                                   400 m liny d = 4 mm (brutto),    

· Minimalne obciążenie:                                          minimalna masa przyrządu  




       10 kg + niezbędny obciążnik

    





       dostarczany wciągarką,

·    Prędkość wybierania na zewnętrznej warstwie:        0  –  50 m/min regulowana,

·    Prędkość na pierwszej warstwie:


 wynikowa,

·    Nabieg liny na bęben wciągarki: od dołu lub góry bębna w zależności od konstrukcji żurawika.

Ilość wciągarek na statek i ich wykonanie (lewe lub prawe) zgodnie z rysunkiem

B870-II-UG_010:  

      cztery sztuki (dla żurawików pozycja 01, 02, 03 i 05). 

B.     URZĄDZENIA HYDROGRAFICZNE NA ŚRÓDOKRĘCIU
B1. Zestaw urządzeń wchodzących w skład urządzenia hydrograficznego na    śródokręciu: 

· Jednego hydraulicznego żurawika wychylnego z wciągarką linową o uciągu 1,5 kN. Usytuowanie w środkowej części statku PB. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG_010 – pozycja 03.
· Jednego hydraulicznego żurawika wychylnego z wciągarką kabloliny o uciągu 1,5 kN. Usytuowanie w środkowej części statku PB. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG_010 – pozycja 04. 
Uwaga: 
Pozycje 03 i 04 mogą być wykonane jako jedna rama wychylna z dwiema wciągarkami.
B2. Wymagania ogólne

Praca urządzeń będzie się odbywała przy stanie morza 0-3B i możliwych przechyłach do 5° i przegłębieniach do 3°.
Żurawiki lub rama wychylna, (jeżeli będzie wykonana) powinny zapewniać możliwość holowania przyrządów badawczych przy wysięgnikach wychylonych za burtę oraz przy prędkości statku do 2 węzłów. Nachylenie liny i kabloliny podczas holowania około 45° do poziomu. Maksymalna siła w linie i kablolinie podczas holowania może wynosić 1,5 kN. Nie przewiduje się jednoczesnej pracy za pomocą liny i kabloliny.
Urządzenia będą zasilane z hydraulicznych systemów statku o ciśnieniu 25 MPa. 
Statek posiada sieć elektryczną prądu przemiennego o parametrach:

·    3x400 V, 50 Hz z uziemionym punktem zerowym, lecz bez wykorzystania kadłuba statku, jako punktu zerowego, 
·    230V; 50 Hz. 
Wymagany stopień ochrony aparatury elektrycznej montowanej na pokładach otwartych IP56 a w pomieszczeniach zamkniętych IP44. 
Sterowanie każdego z urządzeń - miejscowe przy urządzeniu. 
Wymiary urządzeń, ich kształt i usytuowanie na statku podlegają uzgodnieniom                      z Zamawiającym w ramach projektu technicznego urządzeń bez żadnych dodatkowych kosztów z Jego strony.
Wciągarki powinny być dostarczone z urządzeniami pomiaru długości liny/ kabloliny            o dokładności wskazań nie gorszej niż 10 cm na długości 300 m. Urządzenia te powinny posiadać monitor dla odczytu wartości wskazań umieszczony przy stanowisku sterowania urządzeniem. Czujniki pomiaru długości wydanej liny mogą być usytuowane na blokach kierunkowych lin, krążkach pośrednich lub bezpośrednio na wciągarce.

Wszystkie urządzenia będą dostarczone wraz z fundamentami spawanymi do pokładu statku. Konstrukcja fundamentów będzie uwzględniała rozmieszczenie i wymiary usztywnień kadłuba.

Pomiar długości wydanej liny / kabloliny powinien wskazywać dwie wartości:

· Wartość ciągłą od początku liny / kabloliny do liczby wskazującej koniec jej części roboczej (wskazania nie obejmują wymaganego przez Wykonawcę odcinka liny / kabloliny, który musi pozostać na bębnie wciągarki). Po osiągnięciu skrajnych wartości powinno nastąpić automatyczne zatrzymanie wciągarki. Kasowanie i ustawianie tych wartości powinno być możliwe po każdorazowej wymianie lub skróceniu liny / kabloliny. Zakres wskazań na wyświetlaczu urządzenia w zakresie 0,00 – 399,00 m. 

· Wartość bieżącą dla każdego pomiaru ustawianą przed rozpoczęciem pomiaru. Zakres ustawianych wartości 0,00 – 320,00 m powinien się mieścić w zakresie pomiaru wartości ciągłej. Osiągnięcie nastawionych skrajnych wartości ustawionego zakresu pomiaru powinno automatycznie zatrzymywać wciągarkę.

Urządzenia pomiarowe powinny być przystosowane do podłączenia do statkowej sieci komputerowej w systemie LAN oraz RS485/422. Odpowiednia skrzynka podłączeniowa dla każdego urządzenia będzie dostarczona przez Wykonawcę i zamocowana w uzgodnionym miejscu oraz podłączona do sieci komputerowej statku. Skrzynka ta powinna dodatkowo zwierać dwa złącza LAN i 4-ry kanały RS 485/422 do podłączenia komputerów mobilnych i dodatkowej aparatury badawczej. Dla gniazdek typu RS w skrzynkach należy zastosować inteligentne zaciski z przyciskami dla końcówek kablowych.
Powłoki malarskie o zwiększonej odporności na uszkodzenia mechaniczne powinny posiadać gwarancję na okres co najmniej 4-rech lat eksploatacji. 

B3.   Wymagania dla poszczególnych mechanizmów
B3.1.   Hydrauliczne żurawiki wychylne pozycje  03 i 04
B3.1.1.  Hydrauliczny żurawik wychylny pozycja 03
Wyposażony w:

· Hydrauliczną wciągarkę linową wg rozdziału B3.2.
· Blok lub głowicę obrotową pozwalającą na pracę urządzenia z liną odchyloną o kąt, co najmniej 45° od pionu.
· Linę stalową nierdzewną D = 4 mm, 7x19+SE o minimalnej sile zrywającej linę nie mniej niż 7,5 kN wg EN 1285-4 – tablica 12 o długości całkowitej nie mniej niż 320 m (zakres pomiarowy 300 m).
· Krążki dla liny o średnicy nie mniejszej niż 30-krotna średnica liny dla kąta opasania większego od 15°.
· Krążki lub rolki dla liny o średnicy nie mniejszej niż 15-krotna średnica liny dla kata opasania mniejszego  od 15°.
· Szaklę, kauszę i złączkę zaciskową o wielkościach odpowiednich dla średnicy liny i udźwigu żurawika.
· Obciążnik z krętlikiem dla wywołania napięcia liny niezbędnego dla uzyskania prawidłowego układania na bębnie. 
· Urządzenie do pomiaru długości liny wg rozdziału B2.

Wymiary, kąty wychylenia i usytuowanie na statku wg rys. B870-II-UG_010 – poz. 03. Ostateczne wymiary żurawika zostaną zweryfikowane przez Wykonawcę wg sytuacji wg sytuacji na statku.

Parametry żurawika wychylnego:

· Kształt ramy żurawika w kształcie litery odwróconej litery „L”.
· Udźwig żurawika:





- 1,5 kN (150 kg),
· Wysięg nad pokład od burty w kierunku PS statku:

- 1,50 m,
· Wysięg za burtę (przy kącie nachylenia do poziomu 15°):
- 3,00 m,
· Wysokość punktu zaczepienia zawiesia od pokładu

w położeniu marszowym:




-  2,8 m,
· Mechanizm wychylania żurawika z cylindrem hydraulicznym obrotowym (np. HKS). Dopuszcza się zastosowanie cylindra dwustronnego działania.
· Zamocowanie do pokładu statku. Fundament spawany do pokładu będzie dostarczony z żurawikiem.
· Położenie marszowe żurawika – w skrajnym wychyleniu w kierunku PS statku nad pokładem.
· Ilość na statek:






- 1 sztuka.

Uwagi: 

· Nie wymaga się jednoczesnej pracy mechanizmu wychylania żurawika              i wciągarki.

· Zaleca się wykonanie stanowiska sterowania żurawikiem i wciągarki w postaci zamykanej skrzynki o stopniu ochrony IP56 mocowanej do ścianki, nadburcia lub barierek. 

· Wskaźnik urządzenia pomiarowego omówiony w rozdziale A powinien być tak usytuowany, aby podczas obsługi urządzenia jego ekran był dobrze widoczny przez operatora żurawika.

B3.1.2.  Hydrauliczny żurawik wychylny pozycja 04

Wyposażony w:

· Hydrauliczną wciągarkę kabloliny wg rozdziału B3.3.
· Blok lub głowicę obrotową pozwalającą na pracę urządzenia z kabloliną odchyloną o kąt, co najmniej 45° od pionu.

· Kablolinę o charakterystykach wg rozdziału B3.3. – dostawa Zamawiającego. Długość całkowita kabloliny nie mniej niż 320 m (zakres pomiarowy 300 m).
· Krążki dla kabloliny o średnicy nie mniejszej niż 35-krotna średnica kabloliny    d = 6,35 mm dla kąta opasania większego od 15°.
· Krążki lub rolki dla liny o średnicy nie mniejszej niż 15-krotna średnica kabloliny dla kąta opasania mniejszego od 15°.
· Szaklę, kauszę i złączkę zaciskową o wielkościach odpowiednich dla średnicy kabloliny liny i udźwigu żurawika.
· Obciążnik dla wywołania napięcia liny niezbędnego dla uzyskania prawidłowego układania na bębnie.
· Urządzenie do pomiaru długości liny wg rozdziału A.

Wymiary, kąty wychylenia i usytuowanie na statku wg rys. B870-II-UG_010 - poz. 04. Ostateczne wymiary żurawików zostaną zweryfikowane przez Wykonawcę wg sytuacji wg sytuacji na statku.

Parametry żurawika wychylnego:

· Kształt ramy żurawika w kształcie litery odwróconej litery „L”.
· Udźwig żurawika:





- 1,5 kN (150 kg),
· Wysięg nad pokład od burty:




- 1,50 m,
· Wysięg za burtę (przy kącie nachylenia do poziomu 15°):
- 3,00 m,
· Wysokość punktu zaczepienia zawiesia od pokładu

w położeniu marszowym:




-  2,8 m,

· Mechanizm wychylania żurawika z cylindrem hydraulicznym obrotowym (np. HKS). Dopuszcza się zastosowanie cylindra dwustronnego działania.
· Zamocowanie do pokładu statku. Fundament spawany do pokładu będzie dostarczony z żurawikiem.
· Położenie marszowe żurawika – w skrajnym wychyleniu nad pokładem.
· Ilość na statek:






- 1 sztuka.

Uwagi: 

· Nie przewiduje się jednoczesnej pracy mechanizmu wychylania żurawika i wciągarki.

· Konstrukcja stalowa żurawika pozycja 04 powinna być lustrzanym odbiciem konstrukcji żurawika pozycja 03. 

· Zaleca się wykonanie stanowiska sterowania żurawikiem i wciągarki w postaci zamykanej skrzynki o stopniu ochrony IP56. 

· Wskaźnik urządzenia pomiarowego omówiony w rozdziale A powinien być tak usytuowany, aby podczas obsługi urządzenia jego ekran był dobrze widoczny przez operatora żurawika.

B3.2.    Hydrauliczna wciągarka linowa

Opis - patrz A3.2
Uwagi: 

1.
Zaleca się wykonanie stanowiska sterowania wciągarką w postaci zamykanej skrzynki o stopniu ochrony IP56 wspólnej dla wciągarki i żurawika. 

B3.3.   Hydrauliczna wciągarka kabloliny

Wyposażona w hamulec i bęben bez układacza o szerokości bębna gwarantującej   prawidłowe układanie liny na bębnie przy uwzględnieniu odległości od pierwszego krążka pośredniego.
Wysokość kołnierzy powyżej zewnętrznej warstwy minimum 25-30 mm.

Zamocowanie bębna jednostronne na wale przekładni lub silnika.

Ponieważ Zamawiający ma zakupioną wyspecjalizowaną aparaturę pomiarową na nowy statek, na wciągarkach kabloliny będą stosowne odpowiednie dla posiadanego już sprzętu dwa typy kabloliny, a mianowicie: A270250 oraz A240185, których karty katalogowe są poniżej załączone. Zamawiający posiada też odpowiednie dla tych kablolin złącza obrotowe (slim ring IEC Corporation BXAN-4, o charakterystyce podanej na stronie producenta: www.ieccorporation.com/SlipRing2.html) oraz poniżej w załączonych kartach katalogowych. Złącza te dostarczy Zamawiający Wykonawcy w celu ich wykorzystania i zamontowania dla wyprowadzenia kabloliny poza wciągarkę. 

Wymagane jest zastosowanie dwóch pierścieni ślizgowych dla jednej żyły. 

Parametry wciągarki kabloliny:

· Uciąg wciągarki na zewnętrznej warstwie:
     
     1,5 kN (150 kg),

· Uciąg na pierwszej warstwie


     
     wynikowy,

· Średnica bębna




     
     około 360 mm,

· Kabloliny „Tyco Electronics Rochester Wire & Cable”:

· A270250 o średnicy 6,35 mm i min. promień gięcia 17,5 cm;

· A240185 o średnicy 4,72 mm i min. promień gięcia 12,5 cm.
Karty katalogowe kablolin są podane w załączniku.
· Pojemność bębna wciągarki (brutto):

· 300 m kabloliny  A270250 o średnicy d = 6,35 mm (brutto), 

lecz nie mniej niż 400 m liny stalowej d = 4 mm.
· Minimalne obciążenie:                                  minimalna masa przyrządu  




                             10 kg + niezbędny obciążnik

    






                  dostarczany wciągarką,

· Prędkość wybierania na zewnętrznej warstwie:        0  –  50 m/min regulowana,

· Prędkość na pierwszej warstwie:


       wynikowa,

· Nabieg liny na bęben wciągarki:                               od dołu lub góry bębna w 
       zależności od konstrukcji    

       żurawika.

Uwaga: Ilość wciągarek na statek i ich wykonanie (lewe lub prawe) wg rysunku  B870-II-UG_010:                            2 sztuki (dla żurawików pozycja 04 i 06).
C.    RUFOWE URZĄDZENIA HYDROGRAFICZNE 

C1.   Zestaw urządzeń wchodzących w skład rufowego urządzenia hydrograficznego: 

· Jeden hydrauliczny żurawik obrotowy, z wciągarką linową o uciągu 1,5 kN. Usytuowanie na rufie statku – PB. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG_010 – pozycja 05.
· Jeden hydrauliczny żurawik obrotowy, z wciągarką kabloliny o uciągu 1,5 kN. Usytuowanie na rufie statku – LB. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG_010 - pozycja 06.
C2.   Wymagania ogólne

Praca urządzeń będzie się odbywała przy stanie morza 0-3B i możliwych przechyłach do 5° i przegłębieniach do 3°.
Żurawiki obrotowe powinny zapewniać możliwość holowania przyrządów badawczych przy wysięgniku obróconym o kąt 90° za burtę oraz przy prędkości statku do 2 węzłów. Nachylenie liny / kabloliny podczas holowania około 45° do poziomu. Maksymalna siła w linie / kablolinie podczas holowania może wynosić 1,5 kN. Podczas holowania przyrządów wysięgnik obrócony za burtę powinien być blokowany 
Żurawiki będą zasilane z hydraulicznego systemu statku o ciśnieniu 25 MPa. 
Statek posiada sieć elektryczną prądu przemiennego o parametrach:

·    3x400 V, 50 Hz z uziemionym punktem zerowym, lecz bez wykorzystania kadłuba statku, jako punktu zerowego, 
·    230V; 50 Hz. 
Wymagany stopień ochrony aparatury elektrycznej montowanej na pokładach otwartych IP56 a w pomieszczeniach zamkniętych IP44. 
Sterowanie każdego z urządzeń - miejscowe przy urządzeniu. 
Wymiary urządzeń, ich kształt i usytuowanie na statku podlegają uzgodnieniom z Zamawiającym w ramach projektu technicznego urządzeń bez żadnych dodatkowych kosztów z Jego strony.
Wciągarki powinny być dostarczone z urządzeniami pomiaru długości liny / kabloliny o dokładności wskazań nie gorszej niż 10 cm na długości 300 m. Urządzenia te powinny posiadać monitor dla odczytu wartości wskazań umieszczony przy stanowisku sterowania urządzeniem. Czujniki pomiaru długości wydanej liny mogą być usytuowane na blokach kierunkowych lin, krążkach pośrednich lub bezpośrednio na wciągarce.

Wszystkie urządzenia będą dostarczone wraz z fundamentami spawanymi do pokładu statku. Konstrukcja fundamentów będzie uwzględniała rozmieszczenie i wymiary usztywnień kadłuba.

Pomiar długości wydanej liny / kabloliny powinien wskazywać dwie wartości:

· Wartość ciągłą od początku liny / kabloliny do liczby wskazującej koniec jej części roboczej (wskazania nie obejmują wymaganego przez Wykonawcę odcinka liny / kabloliny, który musi pozostać na bębnie wciągarki). Po osiągnięciu skrajnych wartości powinno nastąpić automatyczne zatrzymanie wciągarki. Kasowanie i ustawianie tych wartości powinno być możliwe po każdorazowej wymianie lub skróceniu liny / kabloliny. Zakres wskazań na wyświetlaczu urządzenia w zakresie 0,00 – 399,00 m. 

· Wartość bieżącą dla każdego pomiaru ustawianą przed rozpoczęciem pomiaru. Zakres ustawianych wartości 0,00 – 320,00 m powinien się mieścić w zakresie pomiaru wartości ciągłej. Osiągnięcie nastawionych skrajnych wartości ustawionego zakresu pomiaru powinno automatycznie zatrzymywać wciągarkę.

Urządzenie pomiarowe powinno być przystosowane do podłączenia do statkowej sieci komputerowej w systemie LAN oraz RS485/422. Odpowiednia skrzynka podłączeniowa dla każdego urządzenia będzie dostarczona przez Wykonawcę i zamocowana w uzgodnionym miejscu oraz podłączona do sieci komputerowej statku. Skrzynka ta powinna dodatkowo zwierać dwa złącza LAN i 4-ry kanały RS 485/422 do podłączenia komputerów mobilnych i dodatkowej aparatury badawczej. Dla gniazdek typu RS w skrzynkach należy zastosować inteligentne zaciski z przyciskami dla końcówek kablowych.

Zakres zamówienia obejmuje:

· wykonanie urządzeń zgodnie z niniejszymi wymaganiami, 
· próby zdawczo-odbiorcze pod obciążeniem próbnym w zakresie ustalonym z Zamawiającym na etapie projektu technicznego.
Powłoki malarskie o zwiększonej odporności na uszkodzenia mechaniczne powinny posiadać gwarancję na okres co najmniej 4-rech lat eksploatacji. 

C3.   Wymagania dla poszczególnych mechanizmów

C3.1.   Hydrauliczne żurawiki obrotowe pozycja  05 i 06

C3.1.1.  Hydrauliczny żurawik obrotowy pozycja 05 

 Wyposażony w:

· Hydrauliczną wciągarkę linową wg rozdziału C3.2.

· Blok lub głowicę obrotową pozwalającą na pracę urządzenia z liną odchyloną o kąt, co najmniej 45° od pionu.
· Linę stalową nierdzewną D = 4 mm, 7x19+SE o minimalnej sile zrywającej linę nie mniej niż 7,5 kN wg EN 1285-4 – tablica 12 o długości całkowitej nie mniej niż 320 m (zakres pomiarowy 300 m).
· Krążki dla liny o średnicy nie mniejszej niż 30-krotna średnica liny dla kąta opasania większego od 15°.
· Krążki lub rolki dla liny o średnicy nie mniejszej niż 15-krotna średnica liny dla kata opasania mniejszego  od 15°.
· Szaklę, kauszę i złączkę zaciskową o wielkościach odpowiednich dla średnicy liny i udźwigu żurawika.

· Obciążnik z krętlikiem dla wywołania napięcia liny niezbędnego dla uzyskania prawidłowego układania liny na bębnie.

· Urządzenie do pomiaru długości liny wg rozdziału C3.2.
Wymiary, kąty obrotu i usytuowanie żurawika na statku wg rys. B870-II-UG_010   pozycja 05. Ostateczne wymiary żurawika zostaną zweryfikowane przez Wykonawcę wg sytuacji wg sytuacji na statku.

Parametry żurawika:

· Udźwig żurawika:






- 1,5 kN










(150 kg),
· Wysięg od osi żurawika:  





- 4,38 m,
· Wysokość punktu zaczepienia zawiesia podstawą fundamentu:
-  2,8 m,
·  Kąt obrotu żurawika, nie mniej niż:




- 285°,
·  Mechanizm obrotu żurawika z a pomocą cylindra hydraulicznego obrotowego (np. HKS) lub przekładni i silnika hydraulicznego. Zamocowanie do pokładu i ewentualnie nadburcia statku. Spawany do pokładu fundament będzie dostarczony z żurawikiem.

· Położenie marszowe wysięgnika   –   wzdłuż burty statku w kierunku rufy. Ze względu na możliwość uderzeń fali, wysięgnik żurawika powinien posiadać skuteczne zamocowanie sztormowe.

· Wysokość przejścia pod wysięgnikiem od pokładu przy kolumnie żurawika nie mniej niż 1950 mm.

· Ilość na statek:
  





 
- 1 sztuka

Uwagi: 

· Nie wymaga się jednoczesnej pracy mechanizmu obrotu i wciągarki.

· Zaleca się wykonanie stanowiska sterowania żurawikiem i wciągarką w postaci zamykanej skrzynki o stopniu ochrony IP56. 

· Wskaźnik urządzenia pomiarowego omówiony w rozdziale A powinien być tak usytuowany, aby podczas pracy jego ekran był dobrze widoczny przez operatora żurawika. 

C3.1.2.   Hydrauliczny żurawik obrotowy pozycja 6

  Wyposażony w:

· Hydrauliczną wciągarkę kabloliny wg rozdziału C3.3.
· Blok lub głowicę obrotową pozwalającą na pracę urządzenia z kabloliną odchyloną o kąt, co najmniej 45° od pionu.

· Kablolinę wg rozdziału C3.3. – dostawa Zamawiającego. Długość całkowita kabloliny nie mniej niż 320 m (zakres pomiarowy 300 m).
· Krążki dla kabloliny o średnicy nie mniejszej niż 35-krotna średnica kabloliny   d = 6,35 mm dla kąta opasania większego od 15°.
· Krążki lub rolki dla liny o średnicy nie mniejszej niż 15-krotna średnica kabloliny dla kąta opasania mniejszego  od 15°.
· Szaklę, kauszę i złączkę zaciskową o wielkościach odpowiednich dla średnicy liny i udźwigu żurawika.

· Obciążnik dla wywołania napięcia liny niezbędnego dla uzyskania prawidłowego układania liny na bębnie.

· Urządzenie do pomiaru długości liny wg rozdziału A.

Wymiary, kąty obrotu i usytuowanie żurawika na statku wg rys. B870-II-UG/010 -  pozycja 06.

Parametry żurawika:

· Udźwig żurawika:






-  1,5 kN










    
   (150 kg),

· Wysięg od osi żurawika:  





-  4,38 m,
· Wysokość punktu zaczepienia zawiesia nad podstawą 




fundamentu:







-  2,8 m,
· Kąt obrotu żurawika, nie mniej niż:




-  285°,

· Mechanizm obrotu żurawika z cylindrem hydraulicznym obrotowym (np. HKS) lub przekładni i silnika hydraulicznego. 
· Zamocowanie do pokładu i ewentualnie nadburcia statku. Spawany fundament będzie dostarczony z żurawikiem.
· Położenie marszowe wysięgnika – wzdłuż burty statku. Ze względu na możliwość uderzeń fali, wysięgnik żurawika powinien posiadać skuteczne zamocowanie sztormowe. 
· Wysokość przejścia pod wysięgnikiem od pokładu przy kolumnie żurawika nie mniej niż 1950 mm.
· Ilość na statek:
  





 
- 1 sztuka

Uwagi: 

· Nie wymaga się jednoczesnej pracy mechanizmu obrotu i wciągarki.

· Konstrukcja stalowa żurawika pozycja 06 powinna być lustrzanym odbiciem konstrukcji żurawika pozycji 05.

· Zaleca się wykonanie stanowiska sterowania żurawikiem i wciągarką w postaci zamykanej skrzynki o stopniu ochrony IP56. 

· Wskaźnik urządzenia pomiarowego omówiony w rozdziale A powinien być tak usytuowany, aby podczas pracy jego ekran był dobrze widoczny przez operatora żurawika.

C3.2.  Hydrauliczna wciągarka linowa

Opis – patrz A.3.2

Uwagi: 

Zaleca się wykonanie stanowiska sterowania wciągarką w postaci zamykanej skrzynki o stopniu ochrony IP56 wspólnej z żurawikiem. 

C3.3.   Hydrauliczna wciągarka kabloliny

Opis – patrz B3.3

D   Dokumentacja i zakres dostawy
D.1
Dokumentacja Ofertowa.

Do oferty zostanie dołączona dokumentacja ofertowa zawierająca:

1. Opis proponowanych urządzeń, podstawowe wymiary i charakterystyki techniczne,

2. Wstępne szkice poszczególnych urządzeń pozwalające na rezerwację miejsca na statku i przygotowanie wzmocnień pod urządzenia i stanowiska sterowania,

3. Masę poszczególnych urządzeń oraz obciążenia działające na pokład statku,

4. Wymagania dotyczące mediów zasilających niezbędne dla przygotowania zmian w instalacjach statkowych.

Masa powinna być określona dla dostarczanych urządzeń wg zestawienia poniżej:

·  Żurawika hydraulicznego wychylnego poz. 1 z wciągarką linową o uciągu 1,5 kN.   Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG/010


Ilość sztuk: 1 

·  Żurawika hydraulicznego wychylnego poz. 2  z wciągarką linową o uciągu 1,5 kN. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG/010


Ilość sztuk: 1

·  Żurawika  hydraulicznego wychylnego poz. 3 z wciągarką linową o uciągu 1,5 kN. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG/010


Ilość sztuk: 1


·  Żurawika  hydraulicznego wychylnego poz. 4 z wciągarką kabloliny o uciągu 1,5 kN. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG/010


Ilość sztuk: 1

·  Żurawika hydraulicznego obrotowego poz. 5 z wciągarką linową o uciągu 1,5 kN. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG/010


Ilość sztuk: 1

·  Żurawika hydraulicznego obrotowego poz. 6 z wciągarką kabloliny o uciągu 1,5 kN. Wymiary wg załącznika nr B870-II-UG/010


Ilość sztuk: 1 
D.2
Dokumentacja Techniczna i Zdawcza

Wykonawca opracuje i uzgodni z Zamawiającym oraz dostarczy w ciągu sześciu tygodni od momentu podpisania umowy projekt techniczny i dokumentację instalacji (hydrauliczna, mechaniczna oraz elektryczna zasilania i sterowania urządzeń) dla wymienionych w D.1 hydraulicznych żurawików wychylnych.

Wykonawca dostarczy dokumentację niezbędną do zainstalowania urządzeń na statku, w tym również schemat instalacji hydraulicznej oraz schematy instalacji elektrycznej zasilania i sterowania urządzeń. 

Dokumentacja będzie dostarczona:

· w 3 kompletach odbitek papierowych,

· na dwóch nośnikach z nagranymi plikami PDF i DWG. 

Termin dostawy kompletu urządzeń hydrograficznych - nie później niż 5-mcy od daty podpisania umowy z Zamawiającym.

Wraz z urządzeniami zostaną dostarczone trzy komplety dokumentacji zdawczej wraz z instrukcjami obsługi i serwisowania, protokoły odbiorów jakościowych, protokoły z przeprowadzonych prób oraz karty gwarancyjne. 

Dokumentacja zdawcza i instrukcje obsługi będą dostarczone w 3 kompletach odbitek oraz na dwóch nośnikach z nagranymi plikami PDF i DWG. 

D.3    Próby
Wykonawca przeprowadzi próby poszczególnych urządzeń na stanowisku próbnym. Zakres prób powinien być zgodny z wymaganiami stawianymi przez PRS dla urzadzeń dźwigowych i akceptowany przez Zamawiającego. Uzgodniony Program Prób obejmujący również próby na statku zostanie przekazany Zamawiającemu wraz z dokumentacją techniczną urządzeń, jako jego część składowa. Próby będą przeprowadzone w obecności Zamawiającego.

D.4    Części zapasowe
Wraz z kompletem urządzeń Wykonawca dostarczy części zapasowe wg uzgodnionego z Zamawiającym wykazu. W wykazie powinien się znaleźć, co najmniej jeden silnik hydrauliczny każdego z zastosowanych typów. 
D.5    Certyfikacja
Wykonawca dostarczy Zamawiającemu certyfikaty na poszczególne żurawiki i wciągarki oraz na wszystkie ważne i wytrzymałościowe elementy tych urządzeń. Na ważne elementy urządzeń zakupione przez Wykonawcę wymagane są certyfikaty Producentów. Szczegółowy zakres tych certyfikatów zostanie ustalony pomiędzy Wykonawcą i Zamawiającym na etapie projektu technicznego.

D.6     Gwarancja
Wykonawca dostarczy Zamawiającemu gwarancję i rękojmię zgodnie z obowiązującymi Przepisami. Czas gwarancji nie mniej niż 24 miesięcy od daty przekazania urządzeń do eksploatacji lub od daty przekazania statku do eksploatacji w zależności od tego, który fakt nastąpi później.
D.7      Zakres dostawy

Zakres dostawy obejmuje:

· Projekt techniczny podlegający akceptacji Zamawiającego,

· Dokumentację instalacji (hydrauliczna, mechaniczna oraz elektryczna zasilania i sterowania urządzeń),
· Kompletne żurawiki z wciągarkami wg niniejszych wymagań,

· Instalację elektryczną układu napędowego i sterowania, 

· Aparaturę i urządzenia pomiarowe,

· Dokumentację techniczno–ruchową,

· Instrukcje obsługi i serwisowania w języku polskim i angielskim,

· Fundamenty spawane do pokładu statku zaprojektowane i opracowane w oparciu o dokumentację statku, którą dostarczy Zamawiający,

· Elementy mocujące wciągarki do żurawików,

· Elementy mocujące żurawiki do fundamentów pokładowych,

· Próby na stanowisku u Wykonawcy pod obciążeniem statycznym, dynamicznym (podnoszenie, opuszczanie i hamowanie z obciążeniem próbnym) i próby ruchowe – zakres zgodny z Przepisami PRS. Wszystkie materiały pomocnicze do prób dostarcza Wykonawca.
· Karty gwarancyjne zgodnie z niniejszymi wymaganiami i obowiązującymi przepisami.

· Wykaz serwisów Wykonawcy i Poddostawców.

E. Załączniki

Wymagania Techniczne do Zamówienia – arkusz 1/3:
B870-II-PT_010_1-3


Wymagania Techniczne do Zamówienia – arkusz 2/3:
B870-II-PT_010_2-3


Wymagania Techniczne do Zamówienia – arkusz 3/3:
B870-II-PT_010_3-3


Karty katalogowe kablolin:




A240185  i  A270250
Karty informacyjne złącza obrotowego typu slip ring.

